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Die folgenden Angaben sind den vom Anmelder eingereichten Unterlagen entnommen 

(S) Wasch- und/oder Trocknungsgerat 

(57) Wasch- und/oder Trocknungsgerat, mit einer die Wa- 

sche aufnehmenden Trommel, die uber eine Trommel- 

welle drehbar geiagert und uber einen direkt an der Trom- 

melwelle angreifenden Antriebsmotor rotierend antreib- 

bar ist, und einer den Betrieb, insbesondere des Antriebs- 

motors steuernden Steuerungseinrichtung, wobei wenig- 

stens ein Mittel zum Aufnehmen wenigstens eines motor- 

spezifischen Parameters, insbesondere eines Betriebspa- 

rameters vorgesehen ist, welcher, gegebenenfalls nach 

Weiterverarbeitung, einen Informationswert liefert, in 

dessen Abhangigkeit die Steuerung des weiteren Be- 

triebs erfolgt. 
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Beschreibung 

Die Erfindung betrifft ein Wasch- und/oder Trocknungs- 
gerat, mit einer die Wasche aufnehmenden Trommel, die 
uber eine Trommeiwelle drehbar gelagert. und uber einen di- 5 
rekt an der Trommeiwelle angreifenden Antriebsmotor ro- 
tierend antreibbar ist, und einer den Betrieb, insbesondere 
den Antriebsmotor steuernden Steuereinrichtung. 

Derartige Wasch- und/oder Trocknungsgerate mit einem 
unmittelbar an der Trommel angreifenden Direktantrieb to 
sind beispielsweise aus DE 43 41 832 Al bekannt. Der Vor- 
teil eines Direktantriebs liegt im Vergleich zu bisher bekann- 
ten indirekten Antrieben einerseits darin, daB wesentlich 
weniger Elemente benotigt werden, da irgendwelche Unter- 
setzungen, Rienien, Ritzel und Riemenscheiben beim Di- 15 
rektantrieb nicht erforderlich sind. Daruber hinaus ist beim 
Direktantrieb auch kein Schlupf zwischen Motor und Trom- 
mel, hervorgerufen durch die indirekte Kraftkupplung, zu 
besorgen. 

Mit der Erfindung soil ein Wasch- und/oder Trocknungs- 20 
gerat angegeben werden, welches in seiner Funktionalitat 
gegenuber bisher bekannten Geraten verbesserl ist. 

Zur Losung dieses Problems ist bei einem Wasch- und/ 
oder Trocknungsgerat der eingangs genannten Art erfin- 
dungsgemaB vorgesehen, daB vvenigstens ein Mittel zum 25 
Aufnehmen wenigslens eines motorspezifischen Parame- 
ters, insbesondere eines Betriebsparameters vorgesehen ist, 
welcher, nach Weiterverarbeitung, einen In formations wert 
liefert, in dessen Abhangigkeii die Steuerung des weiteren 
Betriebs erfolgt. 30 

Beim erfindungsgemaBen Gerat besteht also mitbesonde- 
rem Vorteil die Moglichkeit, einen oder mehrere motorspe- 
zifischen Parameter zu ermitteln, die dann gegebenenfalls 
weiterverarbeitet werden und in jedem Fall einen Informati- 
onswert liefem, welcher gegebenenfalls als Grundlage fur 35 
den weiteren Steuerungsbetrieb dient. Die vom Direktan- 
trieb abgreifbaren motorspezifischen Parameter sind bezug- 
lich der Trommel und dcrcn Eigcnschaftcn und Eigcnhcitcn, 
um deren Beriicksichtigung, Kompensation ,und Steuerung 
es letztlich im Rahmen des Steuerbetriebes geht, um einen 40 
optimalen Waschbetrieb und ein optimales Waschergebnis 
zu erzielen, eindeutig korreliert, eben bedingt durch die di- 
rekte und unmittelbare Kopplung. Eine Reaktion seitens der 
Trommel resultiert in einer unmittelbaren Reaktion des rno- 
torseitigen Parameters, was sich die Erfindung zu Nutze 45 
macht. 

Dabei hat es sich als besonders vorteilhafterwiesen, wenn 
erfindungsgemaB als Informations wert die Position des Mo- 
tors ermittelbar ist, und wenn das Mittel zur Aufnahme eines 
entsprechenden, gegebenenfalls hierzu verarbeitbaren Para- 50 
meters ausgebildet ist. Bedingt durch die direkte Kopplung 
des Motors mit der Trommel ist namlich die Motorposition 
eindeutig mit der Trommelposition korreliert, das heiBt, aus 
einer Messung der Motorposition beispielsweise mit Hilfe 
eines dort angebrachten Sensors (= Mittel) ist die Stellung 55 
der Waschtrommel im Bottich auBerst exakt bekannt. Hie- 
raus ergeben sich eine Reihe neuer Moglichkeiten im Rah- 
men des Einsatzes der gattungsgemaBen Gerate. 

Insbesondere in Verbindung mit der als Informations wert 
ermittelbaren Motorposition, gleichermaBen aber auch alter- 60 
nativ dazu kann erfindungsgemaB als gegebenenfalls weite- 
rer Informations wert das Antriebs moment und/oder die 
Drehzahl des Motors ermittelbar sein, wobei in diesem Fall 
das Mittel zur Aufnahme des oder der entsprechenden, ge- 
gebenenfalls hierzu verarbeitbaren Parameter ausgebildet 65 
ist. Denn einerseits ermoglicht der Direktantrieb auch be- 
treffend die genannten weiteren In formations werte eine we- 
sentlich exakiere Bestimmung, zum anderen ergeben sich 
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dann, wenn auch die Motorposition ernuttell wird, eine 
Reihe weiterer besonderer Steuerungsmoglichkeiten, wie im 
folgenden noch beschrieben wird. 

GemaB einer zweckmaBigen Weiterbildung des Erfin- 
dungsgedankens kann vorgesehen sein, daB der aufgenom- 
niene Parameter zur Ermittlung eines In formation swertes, 
der ein MaB fiir eine, moglicherweise gegebene Unwucht 
darstellt, verarbeitbar ist, wobei sich bedingt durch die be- 
achtliche Genauigkeit der Parameterermittlung beziehungs- 
weise deren Korrelation mit den tatsachlichen trommelseiti- 
gen Gegebenheiten auch die Unwucht wesentlich exakt er 
bestimmen laBt, insbesondere in Verbindung mit der Mog- 
lichkeit der Bestimmung der Motorposition, da sich hieraus 
naturlich dann auch auBerst exakt die Lage der Unwucht be- 
stimmen laBt. 

SchlieBlich kann erfindungsgemaB vorgesehen sein, daB 
als In formations wert die Temperatur wenigstens eines Ele- 
ments des Antriebs motors, insbesondere einer Spule des als 
Elektromotor ausgebildeten Antriebsmotors ennittelbar ist, 
und daB das Mittel zur Aufnahme eines entsprechenden, 
hierzu gegebenenfalls verarbeitbaren Parameters ausgebil- 
det ist. Diese Ternperaturbestirnmung ermoglicht es, exakte 
Aussagen uber den Betriebs zu stand des Antriebsmotors 
treffen und so gegebenenfalls steuernd eingreifen zu kon- 
nen, sofern sich hieraus irgendwelche Schwierigkeiten erge- 
ben. 

Als besonders zweckmafiig hat es sich erwiesen, wenn 
das Mittel zur im wesentlichen kontinuierlichen Aufnalnne 
des Parameters ausgebildet ist. Weiterhin kann das Mittel 
selbst oder die mit diesem kommunizierende Steuerungsein- 
richtung zum Verarbeiten des Parameters zur Gewinnung 
des In formations wertes ausgebildet seim das heiBt. entwe- 
der ist das Mittel selbst bereits derart ausgelegt, oder aber 
der spezifische aufgenommene Parameter wird an die Steue- 
rungseinrichtung gegeben, die dann die Verarbeitung vor- 
nimmt. SchlieBlich kann das Mittel erfindungsgemaB in die 
- Steuerungseinrichtung integriert sein, altemativ hierzu 
kann die Steuerungseinrichtung selbst das Mittel bilden. 

Weitere Vorteile, Merkmale und Einzelheiten der Erfin- 
dung ergeben sich aus dem im folgenden beschriebenen 
Ausfuhrungsbeispiel sowie anhand der Zeichnung. 

Diese zeigt in einer Prinzipskizze die wichtigen Elemente 
eines erfindungsgemaBen Wasch- und/oder Trocknungsge- 
rates. Dieses besteht aus einer die Wasche aufnehmenden 
Trommel 1, die in einen feslstehenden, gestrichelt gezeich- 
neten Bottich 2 angeordnet ist. An einer an der Bottichruck- 
wandseite herausgefiihrten Trommel welle 3 greift direkt ein 
Antriebsmotor 4, beispielsweise ein Elektromotor an, um 
die Trommel 1 rotierend anzutreiben. Dem Antriebsmotor 4 
nachgeschaltet ist ein Mittel 5, beispielsweise in Form eines 
Sensors oder ahnlichem, mittels welchem ein oder mehrere 
motors pezifische Parameter, beispielsweise auch Betriebs- 
parameter, aufgenommen werden konnen. Als Parameter 
oder Betriebsparameter konnen hier beispielsweise die Posi- 
tion des Motors, die Motordrehzahl, das Antriebsmoment 
des Motors und ahnliches aufgenommen werden. Kommu- 
nizierend mit dem Mittel 5 verbunden ist eine Steuerungs- 
einrichtung 6, welche den Betrieb unter anderem des An- 
triebsmotors 4 steuert. In Abhangigkeit der vom Mittel 5 ge- 
lieferten Parameter, die entweder selbst unmittelbar einen 
Informationswert darstellen, oder aber die seitens der Steue- 
rungseinrichtung 6 zu einem entsprechenden Informations- 
wert verarbeitet werden, welcher gegebenenfalls Grundlage 
fiir den weiteren Steuerungsbetrieb isU erfolgt die Steuerung 
des Antriebsmotors 4. 

Mit dem direkt auf der Trommelwelle 3 sitzenden An- 
triebsmotor 4 kann die Waschtrommel beim Waschautoma- 
ten auBerst exakt positioniert werden, da die Motorposition 



BNSDOCID: <OE 19738845A1_I_> 



DE 197 38 

3 

eindeuiig mil der Trommelposition korreliert ist. Diese -ex- 
akte Tromnielposition und natiirlich hieraus resullicrend 
auch die exakt bestimmbare Tronimelbewegung eroffnet 
eine Reihe neuer, auBerst exakt durchfiihrbarer Betriebspro- 
zesse. So ist es beispieisweise rnoglich, eine an der Trom- 5 
mehnnenwandung angebrachte Schopfrippe auBerst exakt 
bezuglich einer Wasserversorgungsleitung, die an der Bot- 
tichriickwand angeordnet sein kann, anzuordnen und diese 
miteinander zu koppeln, uni auf diese Weise Wasser in die 
Schopfrippe einzubringen, so daB die mit Durchbrechungen 10 
versehene Schopfrippe ais "Dusche" fur die Wasche im 
Trommelinneren verwendet werden kann, das heiBt, die Wa- 
sche kann von oben her benetzt wcrdcn. Da mehrere solcher 
Schopfrippen vorgesehen sind, besteht die Moglichkeit, 
diese unterschiedlich auszubilden und so unterschiedliche 15 
Benetzungsmoglichkeiten zu liefem, da bedingt durch die 
exakte Trommelpositionierbarkeit stets die Moglichkeit be- 
steht, jede beliebige Trommel entsprechend anzuordnen. 
Das heiBt, allein durch die absolut exakte Kenntnis der 
Tromnielposition kann eine exakte Positionierung der 20 
Trommel selbst erreicht werden, was gemaB dem Stand 
Technik bei indirekten Antriebslosungen nicht der Fall ist. 

Daniber hinaus kann bedingt durch die exakte Trommel- 
position ierharkeit auch beispieisweise eine "Wollwiege" 
realisiert werden, das heiBt, es konnen exakte und in ihrer 25 
Position genau bestimmbare Bewegungen der Trommel 
durchgefuhrt werden, da eben die Position und damit auch 
der Drehwinket exakt bestimmbar ist. Beispieisweise bei 
empfindlichen Textilien wie Wolle ist dies ein beachtlicher 
Voneil, da der WiegeprozeB sehr genau gesleuert werden 30 
kann. Es besteht ferner die Moglichkeit,- definierte Kennli- 
nien zu fahren, beispieisweise eine Weg-Zeitkenniinie, eine 
Drehzahl-Zeitkennlinie oder eine Beschleunigungs-Zeit- 
kennlinie, die jeweils vollig exakt steuerbar sind. Wird bei- 
spieisweise zusatzlich auch das Antriebsmoment des An- 35 
triebsmotors 4 bestirrunt, so kann die Abwurfposition von 
den Trommelrippen bestimmt und so der Waschefall er- 
kannt wcrdcn. Dcnn in Vcrbindung mit dcm sich beim Wa- 
scheabwurf andernden Antriebsmoment und der gleichzeiti- 
gen Bestimmbarkeit des Abwurfortes laBt sich der Wasche- 40 
fall und der Wascheweg hinreichend exakt bestimmen, so 
daB sich in Abhangigkeit dieses Bestimmungsergebnisses 
steuernd beispieisweise auf die Trommeldrehzahi und den 
Reversierrhythmus eingegriffen werden kann, urn eine defi- 
nierte Mechanik auf das Waschgut einzubringen. Daneben 45 
besteht auch die Moglichkeit, ungleichformige Drehbewe- 
gungen zu realisieren, das heiBt, Drehbewegungen mit von 
der Tromnielposition abhangigen Winkelgeschwindigkei- 
ten. Hieraus ergeben sich neue Freiheitsgrade zur Einbrin- 
gung der Mechanik und zur Optimierung der Abwurfposi- 50 
tion der Wasche durch die Trommelrippen, da infolge der 
Positionsbestimmung sich die Drehzahl entsprechend 
schnell und exakt erhohen LaBt, wobei sich hier wiederum 
die Vorteile des Direktanlriebes zeigen, als eine Drehzahler- 
hohung des Motors in einer unmittelbaren Drehzahlerho- 55 
hung der Trommel resultiert, 

Mit dem erfindungsgemaBen Gerat besteht femer die 
Moglichkeit, die Lockerheit der Wasche nach dem Schleu- 
dem zu bestimmen. Lockere Wasche am Schleuderende ist 
dadurch gekennzeichnet, daB sie unten in der Trommel Liegi, 60 
wahrend im Fall mangelnder Lockerheit die Waschestucke 
am Trommelmantel anhaften. Beide Falle sind durch unter- 
schiedliche Schwerpunktlagen gekennzeichnel, die sich 
beim Schleuderauslauf bemerkbar machen. Im ersten Fall 
bleibt die Trommel beim freien Auslauf relativ schnell ste- 65 
hen, wahrend sie im anderen langer weiterdreht. Dieses un- 
terschiedliche Verhalten laBt sich am Antriebsmotor mittels 
der entsprechenden Parameter erkennen. SchlieBlich kann 
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die Lockerung der Wasche selbst durch wiederholte. spon- 
tane Richtungsumkehr der Trommel erfolgen, wodurch 
eventuell am Trommelmantel anhafiende Wasche abgewor- 
fen wird. 

SchlieBlich ermoglicht das erfindungsgeniaBe Gerat auch 
ein definiertes Abbremsen der Trommeldrehung nach 
Schleudervorgangen. Als erforderlicher Parameter kann 
hierzu beispieisweise die Motordrehzahl eniiitlelt und verar- 
beitet werden, gleichwie auch die Motor-position, an hand 
welcher sich dann ein definierter Stillstand des Motors und 
damit auch der Trommel ermitteln laBt. Hierdurch kann die 
Laufzeit fur Schleuderprogramme opiimiert werden, zum 
anderen kann die Turoffnung schneller freigegeben werdend 
da beim erfindungsgemaBen Gerat der absolute Tromniel- 
stillstand tatsachlich bestimmt wird und unmittelbar danach 
geoffnet werden kann. 

Insbesondere bei Ermitllung der Drehzahl des Antriebs- 
motors, die der der Trommel entspricht, besteht femer die 
Moglichkeit, den Resonanzdrehzahlbereich schneller zu 
durchfahren. Das schwingende System eines Frontladers hat 
einen Resonanzbereich zwischen etwa 150 und 250 Trom- 
mel umdrehungen pro Minute. Don treten beim Ubergang 
zwischen Waschen und Schleudern die groBten Schwin- 
gungsamplituden auf. Dieser Bereich kann mit Hilfe eines 
leistungsfahigen Direktantriebs schneller durchfahren wer- 
den, indem in diesem Drehzahlbereich beim Hoc h la u fen die 
maximal mogliche Beschleunigung des Antriebs gewahlt 
wird, und beim Auslauf die maximal mogliche Verzoge- 
mng. Dies kann anhand der Bestimmung der Drehzahl ohne 
weiteres realisiert werden. SchlieBlich besteht die Moglich- 
keit, mit Hilfe des Direktantriebs eine Schaumbildung im 
Bottich zu erkennen, namlich anhand des Antriebs moments, 
welches bei vorhandenem Schaum eine erhohte Leistungs- 
aufnahme bei vorgegebener Drehzahl wahrend des Ein- 
tauchvorgangs der Trommel besitzt. Daneben besteht die 
Moglichkeit einer Erkennung der trockenen Waschemenge 
tiber das Antriebs moment, indem die Wasche in der Trom- 
mel durch Beschleunigung auf cine Drehzahl, bei wclchcr 
sie sich an die Trommel wandung anlegt, als Ring verteilt 
wird. Der Momentenbedarf gibt dann Auskunft ruber die 
Masse der Wasche. Auch eine leere Trommel kann auf diese 
Weise erkannt werden. Eine Restfeuchteermittlung aus der 
Momentenbestimrnung des Motors ist mittels des Direktan- 
triebs ebenfalls moglich. Bei der Entwasserung durch 
Schleudern niimnt die Restfeuchte des Wascherings ab. 
Dieser Vorgang kann durch eine Reduzierung des erforderli- 
chen Drehmoments des Antriebs kontinuierlich verfolgt 
werden, wobei das Drehzahlprofil abhangig von der tats ac Pi- 
nch erfolgten Entwasserung variiert werden kann. Nimmt 
beispieisweise die Rest feuchte auf einer Drehzahlstufe in- 
nerhalb eines deftnierten Zeitraums weniger ab, als durch ei- 
nen Grenzwert vorgegeben, wird die nachsthohere Dreh- 
zahlstufe angefahren beziehungs weise der SchleuderprozeB 
abgebrochen, falls die hochste Drehzahlstufe erreicht wird. 
Hierdurch lassen sich kurzere Schleuderzeiten realisieren. 
GleichermaBen ist der Wert der Endrestfeuchte ebenfalls be- 
stimmbar. Diese Information kann am Gerat nach Proze- 
Bende angezeigt werden oder als EingangsgroBe in einem 
nachfolgenden TrockenprozeB zur Bestimmung der Laufzeit 
verwendet werden. 

SchlieBlich besteht die Moglichkeit, die Position einer in 
der Waschtrommel gegebenen Unwucht zu bestimmen. 
Denn bedingt durch die Kenntnis der exakten Motor- und 
damit Trommelposition kann bei einer Unwuchtmessung 
die gemessene Unwucht exakt einer Trommelposition zuge- 
ordnet werden. Beim Einsatz eines aktiven Unwuchtaus- 
gleichs z. B. nach dem Hydrokompensor-Prinzips (Einsprit- 
zen von Frischwasser in Kammern an der Trommel) kann 
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die Information iiber die Unwuchtlage benutzt werden, uni 
schneller Wasser in die wirksamste Kammer einzuspritzen. 
SchlieBlich bietet das erfindungsgemaBe System auch die 
Moglichkeit einer Unwuchterkennung bei hoheren Dreh- 
zahien. Bisher wird die Unwucht beispielsweise aus der 5 
Analyse der Signal e eines Tachogenerators auf der Motor- 
welle eines hochdrehenden An triebs motors bestimmt. Be- 
dingt durch dieses MeBprinzip werden Drehzahlen oberhalb 
der Anlegedrehzahl, aber deutlich unterhalb der Schleuder- 
drehzahl angefahren, um die Unwuchtmessung durchzufiih- 10 
ren. Bei Einsatz eines Direktantriebes kann die Unwucht- 
messung aber auch bei hoheren Drehzahlen im Schleuder- 
drehzahlbereich erfolgen. Da die hochsten Drehzahlen, bei- 
spielsweise zur Zeit 1600 U/min nur mit Unwuchten inner- 
halb gewisser Grenzwerte angefahren werden diirfen, ist 15 
momentan eine zusatzliche Unwuchtmessung nach der Vor- 
entwasserung erforderlich, wozu die Trommeldrehzahl erst 
auf eine entsprechende MeBdrehzahl reduziert und anschlie- 
Bend gegebenen falls wieder auf die Schleuderdrehzahl er- 
hoht werden muB, was sehr zeitaufwendig ist 20 

SchlieBlich bietet sich noch die Moglichkeit einer Verbes- 
serung der Wascheverteilung, da bedingt durch die vom An- 
triebsmotor abgegriffenen Parameter eine Vielzahl von Ent- 
scheidungskriterien betreffend die Wascheverteilung zur 
Verfugung stehen, basierend auf welchen dann beispiels- 25 
weise die Rotation der Trommel entsprechend gesteuert 
werden kann, gleichwie auch die Drehzahl entsprechend va- 
riiert werden kann. Wird als Parameter die Temper atur eines 
Elements des Antriebsmotors bestimmt, so konnen hinrei- 
chende Informationen iiber den Betriebszustand des Motors 30 
(Motorerwarmung) erhalten werden. Beispielsweise im 
Falle eines Eiektromotors kann die Temperatur einer Spule 
ermittelt werden, insbesondere einer nichtbestromten Spule, 
welche hinreichende Informationen iiber die tatsachliche 
Motorerwarmung liefert. 35 
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5. Wasch- und/oder Trocknungsgerat nach einem der 
vorangehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, 
daB als In formation swert die Temperatur wenigstens 
eines Elements des Antriebsmotors (4), insbesondere 
einer Spule des als Elektromotor ausgebildeten An- 
triebsmotors ermittelbar ist, und daB das Mittel (5) zur 
Aufnahme eines entsprechenden, hierzu gegebenen- 
falls verarbeitbaren Parameters ausgebildet ist. 

6. Wasch- und/oder Trocknungsgerat nach einem der 
vorangehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, 
daB das Mittel (5) zur im wesentlichen kontinuierlichen 
Aufnahme des Parameters ausgebildet ist. 

7. Wasch- und/oder Trocknungsgerat nach einem der 
vorangehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, 
daB das Mittel (5) selbst oder die mil diesem kommuni- 
zierende Steuerungseinrichtung (6) zum Verarbeiten 
des Parameters zur Gewinnung der In formations wertes 
ausgebildet ist. 

8. Wasch- und/oder Trocknungsgerat nach einem der 
vorangehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, 
daB das Mittel in die Steuerungseinrichtung integriert 
ist, oder das die Steuerungseinrichtung selbst das Mit- 
tel bildet. 



Hierzu 1 Seite(n) Zeichnungen 



Patentanspriiche 

1. Wasch- und/oder Trocknungsgerat, mit einer die 
Wasche aufnehmenden Trommel, die iiber eine Trom- 40 
melwelle drehbar gelagert und iiber einen direkt an der 
Trommeiwelle angreifenden Antriebsmotor rotierend 
antreibbar ist, und einer den Betrieb, insbesondere des 
Antriebsmotors steuernden Steuerungseinrichtung, da- 
durch gekennzeichnet, daB wenigstens ein Mittel (5) 45 
zum Aufnehmen wenigstens eines motorspezifischen 
Parameters, insbesondere eines Betriebsparameters, 
vorgesehen ist, welchen nach Weiterverarbeitung, ei- 
nen Informationswert liefert, in dessen Abhangigkeit 
die Steuerung des weiteren Betriebs erfolgt. 50 

2. Wasch- und/oder Trocknungsgerat nach Anspruch 
1, dadurch gekennzeichnet, daB als Informationswert 
die Position des Motors ermittelbar ist, und daB das 
Mittel (5) zur Aufnahme eines entsprechenden, gege- 
benenfalls hierzu verarbeitbaren Parameters ausgebil- 55 
det ist. 

3. Wasch- und/oder Trocknungsgerat nach Anspruch 1 
oder 2, dadurch gekennzeichnet, daB als gegebenen- 
falls weiterer Informationswert das Antriebsmoment 
und/oder die Drehzahl des Motors ermittelbar ist, und 60 
daB das Mittel (5) zur Aufnahme des oder der entspre- 
chenden, gegebenenfalls hierzu verarbeitbaren Para- 
meter ausgebildet ist. 

4. Wasch- und/oder Trocknungsgerat nach einem der 
vorangehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, 65 
daB der aufgenommene Parameter zur Ermittlung eines 
Informations wertes, der ein MaB fur eine moglicher- 
weise gegebene Unwucht darstellt, verarbeitbar ist. 
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Abstract of DE1 9738845 

The washing machine and/or dryer has a sensor for registering at least one motor-specific parameter. 
The washing machine and/or dryer has a sensor for registering at least one motor-specific parameter. 
The operating parameter registered by the sensor (5) yields an information value after additional 
processing. Further operation of the machine is controlled in accordance with this value, which can 
consist of the position of the motor and, in addition, the drive moment and/or the revolution speed of 
the motor. 
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